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OPIS SYSTEMU

Ambity Line™ to rodzina modutowych sterownikéw PLC. Rozwigzanie jest dedykowane do mikro i
matych aplikacji (do kilkudziesieciu wej$¢/wyjs¢ pomiarowych) i taczy zalety rozwigzan kompaktowych
i modutowych. Jednostka centralna moze by¢ wyposazona we wbudowane kanaty wejs¢/wyjsé, w ilosci,
ktéra zaspokaja potrzeby wiekszosci matych systemdw (obiekty o charakterze skupionym, pracujace
na kilku sygnatach pomiarowych i sterujgcych, np. mieszacze, fermentory, autoklawy, reaktory
biochemiczne, zespoty filtréw, itp.). W miare potrzeb system pozwala na swobodna rozbudowe, poprzez
tatwe dodawanie kolejnych modutdéw rozszerzen (tgcznie do 128 wejs¢ pomiarowych i wyjsé
sterujacych).

Rozwigzanie znajdzie zastosowanie w typowych aplikacjach przemystowych (maszyny, linie
technologiczne, przemyst spozywczy i maszynowy, suszarnie, uktady kontroli jakosci) oraz w
rozwigzaniach zwigzanych z infrastrukturg techniczng i budynkowg (np. systemy transportowe,
wentylacji, odpylania, strefy czyste, o$wietlenie, kottownie, wezty cieptownicze i wodociggowe).

MODUtLOWOSC

Rodzina podzielona jest na 3 kategorie modutow:
e AL-CPU - jednostki centralne (moga posiada¢ wbudowany modut wejsé/wyjsc)
e AL-10 - moduty wejs¢/wyjs¢ (analogowe, cyfrowe, licznikowe, czasowe, specjalne)
e AL-COM' - moduty komunikacyjne (dodatkowe interfejsy komunikacyjne, np. CAN)

Moduty AL-CPU i AL-10 montuje sie na szynie DIN. Jednostka AL-CPU umozliwia podtaczenie i zasilenie
do 10 modutéw AL-10 poprzez specjalne ztgcza zamocowane we wnece szyny DIN. Ztgcza te tworzg
jednoczes$nie magistrale komunikacyjng dla systemu Ambity Line™. Takie rozwigzanie pozwala
wygodnie wpiaé¢/wypia¢ modut bez demontowania magistrali.

Moduty AL-COM réwniez montuje sie na szynie DIN, jednak magistrala komunikacyjna i zasilajaca jest
w postaci ztgczy IDC (tzw. tasmowych).

Najwazniejszym elementem systemu jest jednostka centralna (AL-CPU). Kazdy system sktada sie
doktadnie z jednego AL-CPU oraz pewnej liczby modutéw AL-10 i AL-COM. System moze sktadac sie z
samego AL-CPU, jezeli uzytkownikowi zalezy tylko na wbudowanych interfejsach komunikacyjnych
(Modbus RTU i Ethernet).

Rolg AL-CPU jest:
e wykonywanie programu uzytkownika
e komunikacja z modutami AL-10 i AL-COM
e komunikacja z innymi systemami za pomocg dostepnych interfejsow komunikacyjnych
e ogdblnie pojete zarzadzanie systemem

AL-CPU moze by¢ wyposazony w wewnetrzny modut 1/0, tozsamy z modutami z kategorii AL-I10.
Warianty mozliwych modutéw AL-10, dostepne jako moduty wewnetrzne CPU (wbudowane), w
zestawieniach i specyfikacjach sg wyszczegoélnione dodatkowym oznaczeniem/sufiksem ,,i” (,i” od ang.
internal).

Taka kompaktowa konstrukcja pozwala na zmniejszenie kosztu systemu i realizacje prostych
projektéw, wymagajacych podstawowych interfejséw komunikacyjnych i kilku wejs¢/wyjs¢, za pomoca
jednego urzadzenia. Posiadanie wewnetrznego modutu AL-10 nie wyklucza dotaczania do CPU innych
modutow i tatwej rozbudowy systemu.

Moduty AL-10 domyslnie pracujg ze sterownikami AL-CPU przy uzyciu dedykowanego protokotu.
Architektura systemu pozwala rowniez na prace urzadzenia w trybie slave w sieciach Modbus. Moduty
I/O z serii Ambity Line moga wspodtpracowa¢ z innymi dowolnymi jednostkami sterujacymi
(nadrzednymi) wykorzystujacymi do komunikacji RS-485 i zasilane napieciem statym z zakresu
22..24..26V. Wystarczy przetaczy¢ urzadzenie w odpowiedni tryb za pomoca przycisku serwisowego.

1 AL-COM obecnie nie sg dostepne w ofercie.
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Jednostka gtdwna z modutami rozszerzen

INTERFEJSY

Kazdy AL-CPU posiada w standardzie:
e lokalny interfejs uzytkownika (wys$wietlacz OLED, przyciski)
e Ix interfejs do komunikacji z modutami AL-10
e 1Ix USB OTG (komunikacja z programem AL Utility™; obstuga pamieci USB)
e 1x microSD (pamie¢ do wymiany plikdw; pamie¢ na rejestracje danych procesowych?)
e 1x Ethernet (TCP/IP; do komunikacji z AL Utility™?)
e 1x Modbus RTU (master/slave) nieizolowany

AL-CPU mozna wyposazy¢ dodatkowo w:
e 1x Modbus RTU (master/slave) izolowany

KONFIGUROWALNE KANALY IO

Cecha wyrdzniajaca rodzing Ambity Line™ jest posiadanie w ofercie modutéw AL-10 z konfigurowalnymi
kanatami. Kanaty konfigurowalne, w odréznieniu od dedykowanych, mogg pracowaé¢ w réznych trybach
— w zaleznosci od potrzeb moze to by¢ wejscie pradowe lub napieciowe, jak réwniez wejscie lub wyjscie
cyfrowe. Jest to swego rodzaju uniwersalny kanat wejsciowy/wyjsciowy.

W grupie modutow wejsé/wyjs¢ AL-10-A (moduty wejs¢ analogowych pradowych lub napieciowych i
wejsé/wyjs¢ cyfrowych) mozna znalezé warianty, w ktérych wszystkie kanaty sa konfigurowalne w
petnym zakresie typow dostepnych dla pozostatych modutow. Modut taki moze zastgpi¢ dowolny inny
wariant z tej samej grupy produktowej (AL-10-A). Dzieki takiemu podejsciu, uzytkownik, ktéry zbudowat
system z modutdéw z kanatami dedykowanymi (mniejszy koszt uruchomienia instalacji), nie musi
posiada¢ duzej liczby modutéw na wypadek awarii (typowo przynajmniej po jednej zapasowej sztuce
kazdego wariantu modutu). Wystarczy posiadac¢ jedng lub dwie sztuki modutéw z kanatami w petni
konfigurowalnymi. Dzieki temu, w przypadku awarii, inzynier utrzymania ruchu bedzie dysponowat
odpowiednim modutem zapasowym. Takie podej$cie zmniejsza ryzyko przestoju, skraca czas naprawy,
a jednoczesnie znacznie ogranicza naktady na stan magazynowy czesci zamiennych.

PODTRZYMANIE AKUMULATOROWE

Sa projekty, w ktorych system nie moze utraci¢ danych procesowych wskutek zaniku zasilania.
Przyktadowo: zatrzymanie procesu (maszyny) w sposéb bezpieczny (np. przy zaniku pojedynczej fazy),
kontynuacja (zapobieganie re-inicjalizacji) procesu PID przerwanego chwilowym zanikiem zasilania,
nawet stosunkowo dtugim, zrzut duzej ilosci danych procesowych w przypadku awarii zasilania, a nawet

2 Funkcjonalnos¢ obecnie niedostepna. Zostanie dodana w przysztosci.
3 W przysztosci rozbudowa o dodatkowe protokoty przemystowe, np. Modbus TCP.



[_Strona5215 |
V2.1.0.20230315

kontynuowanie pomiarow (i rejestracji) parametréw, mimo braku zasilania gtéwnego. Aby to umozliwié¢
do AL-CPU mozna podtaczy¢ zwykty akumulator 12V 1,2Ah — pozwoli to na dokoniczenie zadan przez
program uzytkownika, zabezpieczenie danych i normalne zamknigcie systemu. Po powrocie zasilania
gtownego program uzytkownika jest wznawiany, a zabezpieczone dane przywracane.

Po zamknieciu systemu prad z akumulatora nie jest pobierany. Gdy gtéwne zrdédto zasilania jest
dostepne, to AL-CPU dotadowuje akumulator, aby byt w petni gotowy na wypadek zaniku zasilania.

ZARZADZANIE SYSTEMEM - PROGRAM NARZEDZIOWY

Zarzadzanie systemem mozliwe jest poprzez lokalny interfejs uzytkownika lub zdalnie (USB i Ethernet)
za pomocg programu AL Utility™. Lokalny interfejs uzytkownika pozwala zarzadzaé systemem w
ograniczonym niezbednym zakresie, gdy nie ma mozliwosci podtgczenia urzadzenia do komputera. AL
Utility™ zapewnia petny i wygodniejszy dostep. Dlatego jest to zalecana metoda konfigurowania
systemu.

Do najwazniejszych funkcji programu naleza:
e konfigurowanie systemu
e zarzadzanie programem uzytkownika (wgrywanie, uruchamianie, zatrzymywanie)
e aktualizowanie firmware’u modutéw
e monitorowanie biezgcych danych systemowych i procesowych

Obstuga i dziatanie poprzez aplikacje AL Utility™ umozliwia m.in.:

e konfiguracje uzytkownika (ustawienia uzytkownika (prywatne), zarzadzanie uzytkownikami)

e komunikacje z CPU poprzez USB i TCPIP

e logowanie sie do CPU

e aktualizowanie firmware’u CPU i modutéw

e pobieranie i wizualizowanie informacji o systemie

e konfiguracje CPU (ustawienia lokalne, ustawienia sieciowe, ustawienia programu uzytkownika,
reset do ustawien fabrycznych)

e pobieranie i wizualizowanie danych statusowych

e pobieranie i wizualizowanie danych procesowych

e reczne sterowanie modutami IO

e kalibrowanie modutéw 10

e zmiane adresow modutéw na magistrali

e dostep do podrecznej dokumentacji urzadzen

e dostep do informacji o programach uzytkownika

Oprogramowanie narzedziowe do pobrania http://edscontrollers.com/al-utility .

TWORZENIE PROGRAMU UZYTKOWNIKA

Sterowniki EDS CONTROLLERS™ programuje sie w jezyku C i C++. Zaletg rozwigzania jest powszechna
znajomosc¢ tych jezykow oraz wydajnosc stworzonych aplikacji.

Tworzenie programu uzytkowania dostepne jest na zlecenie jako ustuga. Uzytkownik w ramach
wspotpracy uzyskuje kompletne rozwigzanie, gotowe do uzycia w swoim produkcie.

MONTAZ

tatwy montaz i rozbudowe systemu umozliwiajg wbudowane zatrzaski (typu przytoz i dociénij) - nie
ma potrzeby instalowania dodatkowych uchwytéw lub adapteréw. Montaz, wymiane lub rozbudowe
mozna wykonywacé bezposrednio na szynie DIN. Poszczegdlne moduty tgczone sg za pomocy ztacza
magistralowego, tworzgcego linie: komunikacyjng i zasilajgcga, instalowanego wewnagtrz szyny DIN (nie
wymaga okablowania).

Wszystkie wejscia i wyjécia wyposazono w roztgczne terminal bloki.

Obudowa zostata wykonana z wysokogatunkowego tworzywa Poliamid PA66, charakteryzujgcego sie
wysoka odpornoscia mechaniczng, przy zachowaniu elastycznosci, co zmniejsza ryzyko uszkodzenia
produktu przy jego montazu.


http://edscontrollers.com/al-utility
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SYSTEMATYKA | NAZEWNICTWO

NAZEWNICTWO MODELI

AL-(a)-(b).(c)(i)
AL — Ambity Line™
(a) — kategoria modutu: CPU, 10, COM
(b) - nazwa grupy
Okresla ogblng charakterystyke modutéw nalezgcych do grupy.
Przyktadowo:

AL-10-A to grupa modutéw z nieizolowanymi wej. analogowymi (napiecie, prad), wej.
cyfrowymi i wyj. cyfrowymi.

(c) = numer wariantu wykonania
Okresla liczbe kanatow i funkcjonalnosci poszczegolnosci kanatow.
Przyktadowo:

AL-10-A10i - 8 kanatow, kazdy w petni konfigurowalny (wej. napieciowe/
pradowe/cyfrowe, wyj. cyfrowe), modut wewnetrzny

AL-10-A.36 — 12 kanatéw (6 jako tylko wej. pradowe, 6 jako tylko wyjscie cyfrowe),
modut zewnetrzny

(i) — sufiks ,i” okresla czy jest to modut wewnetrzny (wystepuje jako dodatkowe oznaczenie
modutdéw AL-10 wewnetrznych — umieszczanych w jednej obudowie z CPU)

OPIS MODULOW

AL-CPU
Grupa: Opis:
M Lokalny interfejs uzytkowania (OLED 0,9”, 6 przyciskow)
2x Modbus RTU, 1x Ethernet, 1x USB OTG, 1x microSD
Rozmiar programu do 2 MB, pamie¢ danych ~4 MB
AL-IO
Grupa: Opis:
A Nieizolowany modut analogowo-cyfrowy

Wejscia analogowe pradowe: zakresy nominalne 0-20mA
Wejscia analogowe napieciowe: zakresy nominalne 0-10V, 0-24V

Wejscia cyfrowe (zrealizowane jako pomiar napiecia; pozwala to ustawi¢ prég i histereze):
zakresy nominalne 0-24V

Wyjscia cyfrowe: OC (active low) 100mA
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ZESTAWIENIE | SPECYFIKACJA MODULOW —

JEDNOSTKI GLOWNE

ZESTAWIENIE MODULOW AL-CPU-M

Lokalny
Model: I\I!odbus RTU N.Io_dbus RTU USB OTG microSD Ethernet interfejs
(izolowany) | (nieizolowany) . N
uzytkownika
AL-CPU-M.1-x.yyi 1 1 1 1 1 TAK
AL-CPU-M.2-x.yyi - 1 1 1 1 TAK
xyy - grupa i wariant wbudowanego modutu AL-10; xyy = 0.00 oznacza brak modutu wbudowanego.

Przyktady: AL-CPU-M.2-0.00i, AL-CPU-M.2-A10i.

SPECYFIKACJA

Zasilanie:

Napiecie

Pobdr pradu

Zrédto zasilania

Zabezpieczenie przed zmiang polaryzacji
Wewnetrzne zabezpieczenie przed przecigzeniem
Zasilanie awaryjne

22..24..26 VDC

Typowo 150mA @24V (maks. 250mA)
Zewnetrzny zasilacz stabilizowany

TAK

TAK (1,5A)

TAK - zewnetrzny akumulator 12V 1,2Ah
tadowanie prgdem 150mA poprzez wbudowang
tadowarke

Procesor, pamie¢, wydajnosé:

Procesor
Rozmiar programu uzytkownika

Pamie¢ programu uzytkownika

Rozmiar danych typu RETAIN

Obstugiwana liczba wejs¢/wyjsc

Konfigurowalny czas cyklu programu

ARM Cortex-M7 200MHz

Do 2 MB

Przechowywany w wewnetrznym systemie plikéw

128 kB MCU SRAM (szybka; tylko stos i dane
programu)

4 MB SDRAM (wspdtdzielona miedzy kodem a danymi)
0,25 MB (zapisywane w wewnetrznym systemie plikéw
podczas zatrzymywania programu uzytkownika i
przywracane podczas uruchamiania programu
uzytkownika)

Wynika z zastosowanych modutéw. CPU umozliwia
podtaczenie do 10 modutdéw I/0, uzyskujac do 128
obstugiwanych wejs¢/wyjs¢ (wbudowane we/wy 8
kanatow + 10x zewn. modut 12-kanatowy)

50..1000ms

Interfejsy:

Modbus RTU izolowany

Modbus RTU nieizolowany

Ethernet
Lokalny interfejs uzytkownika

USB-0OTG

Tryby pracy: master, slave

Predkos¢ transmisji: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200,
38400, 57600, 115200

Wytrzymatosc¢ izolacji: 1zolacja podstawowa; Vmax
560Vrms; Napiecie testu 2500Vrms@1min

Tryby pracy: master, slave

Predkos¢ transmisji: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200,
38400, 57600, 115200

10/100 Base-T

Wyséwietlacz OLED 128x64 pikseli, monochromatyczny
biaty

6 przyciskéw

Typ gniazda microUSB
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microSD

AL-10-bus

W trybie HOST: obstuga pamieci USB (przenoszenie
danych z/do AL-CPU); obstugiwane formaty: FAT32
W trybie DEVICE: komunikacja z komputerem
(program AL Utility™)

Obstuga karty pamieci przeznaczonej do rejestracji
danych oraz przenoszenia danych z/do AL-CPU
Obstugiwane formaty: FAT32

Magistrala systemowa: do komunikacji z modutami
AL-10 (RS-485 z dedykowanym protokotem
komunikacyjnym)

Pomiar i sterowanie:

Liczba kanatéw
Typ sygnatu

INFORMACJE DODATKOWE:

0 albo 8 (w zaleznosci od wariantu wykonania)
W zaleznosci od wariantu wykonania, typ i zakres
pomiaru dla CPU jest tozsamy ze specyfikacjami
modutéw AL-10 im odpowiadajacych (przyktad:
AL-CPU-M.1-A.10i »> AL-10-10)

Montaz:

Rodzaj montazu
Sposdéb montazu

Wymiana lub rozbudowa
taczenie modutow

Szyna DIN, Typ O, 35 mm

Wbudowane zatrzaski (typu przytéz i docisnij), bez
koniecznosci dodatkowych uchwytéw lub adapterow
Bezposrednio na szynie DIN

Za pomoca ztacza magistralowego, tworzacego
magistrale komunikacyjna i zasilajaca, instalowanego
wewnatrz szyny DIN (nie wymaga okablowania)

Obudowa:

Stopien ochrony
Materiat wykonania

Klasa palnosci i bezpieczenstwa pozarowego

Kolor
Wymiary (bez wtykow)
Wymiary (z wtykami)

IP 20/DIN EN 60529

Poliamid (PAGG)

UL 94 VO

Jasny szary RAL 7035 (wtyki zielone)
35 x99 x 14,5 mm (S x W x G)

35 x 109 x 114,5 mm (S x W x G)

Zaciski wejsé/wyjs¢:

Typ

Raster
Otwor @ / wymiary przewodow

Terminal block roztaczne, ztaczki srubowe,
jednosekcyjne

5,0 mm

max. przekroj przewodow przytaczeniowych 2,5 mm2/
max. $rednica przewoddéw 2,0 mm

Dtugos¢ zdejmowania izolacji 7 mm
Rodzaj sruby M3
Warunki uzytkowe:

Zakres temp. 0... +55°C
Wilgotnosé maks. 85%
Transport i przechowywanie:

Zakres temp. -20... +70°C
Wilgotnos¢ maks. 85%

Opakowanie jednostkowe
Ilo$¢ sztuk w opakowaniu
Wymiary opakowania

Kraj pochodzenia

Pudetko karton fasonowy

1

118 x 80 x 140 mm (S x W x G)
PL
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Zgodnoscil/certyfikaty:
Znak CE TAK
Ocena RoHS TAK

Ocena REACH TAK
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ZESTAWIENIE | SPECYFIKACJA MODULOW -
MODULY WEJSC | WYJSC

ZESTAWIENIE MODULOW AL-10-A

Legenda:

Uniwersalne (U), oznacza, ze dany kanat moze zosta¢ ustawiony do pomiaru przynajmniej 2 réznych
typow sygnatdw, np. pragdowe lub napieciowe.

e AlI/DI/DO - wejscia analogowe (napieciowe lub pradowe) lub wejscia i wyjscia cyfrowe
e Al/DI - wejscia analogowe (napieciowe lub pragdowe) lub wejscia cyfrowe
e DI/DO - wejscia i wyjscia cyfrowe

Dedykowane, oznacza, ze dany kanat jest specjalizowany do pomiary konkretnego typu sygnatu, np.
pradowego, przy czym kanaty napieciowe zawsze mogg stuzy¢ jako wejscie cyfrowe.

e Al (DI) (napieciowe) - wejsécia analogowe (tylko napieciowe) lub wejscia cyfrowe; (DI) oznacza,
ze mozna go uzywac jako wejscia cyfrowego

e Al (pradowe) - wejscia analogowe (tylko pradowe)

e DI - wejscia cyfrowe

e DO - wyjscia cyfrowe

Zakresy pracy:

e Al (DI) (napieciowe): zakresy nominalne 0-10V, 0-24V

e Al (pradowe): zakresy nominalne 0-20mA

e DI (zrealizowane jako pomiar napiecia; pozwala to ustawi¢ prég i histereze): zakresy
nominalne 0-24V

e DO: OC (active low) 100mA

#i” = modut jest réwniez dostepny jako wewnetrzny modut AL-10 (sufiks ,i”; przyktadowo AL-10-A.10-> AL-CPU-
M.1-A.101)

Roznica pomiedzy wariantem zawierajgcym Al (DI), wykorzystywanym na potrzeby wej$¢ cyfrowych,
a wariantem zawierajagcym samo DI, jest taka, ze Al (DI) posiada precyzyjne i poddane kalibracji
komponenty w celu doktadnego pomiaru sygnatu napieciowego. Wariant z samym DI ma tylko zgrubng
doktadnos¢ (kilka procent).

Uniwersalne Dedykowane
Model: | ariant CTi"c(;t‘:gta AIDIDO | AIDI | DIDO Al (DI) Al DI DO
i kanatéw (napigciowe) (pradowe)
AL-IO-A.10 TAK 8 8
AL-10-A.11 TAK 8 8
AL-I0-A.12 TAK 8 8
AL-IO-A.13 TAK 8 8
AL-I0-A.14 TAK 8 4 4
AL-IO-A.15 TAK 8 4 4
AL-I0-A.16 TAK 8 4 4
AL-I0-A.17 TAK 8 8
AL-IO-A.18 TAK 8 8
AL-I0-A.19 TAK 8 8




AL-10-A.30 NIE 12 12

AL-I0-A.31 NIE 12 12
AL-10-A.32 NIE 12

AL-10-A.33 NIE 12

AL-I0-A.34 NIE 12 6
AL-I0-A.35 NIE 12

AL-10-A.36 NIE 12

AL-10-A.37 NIE 12

AL-10-A.38 NIE 12

AL-10-A.39 NIE 12
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Tabela: Liczba i typy sygnatéw w danym modelu urzadzenia.

SPECYFIKACJA

Zasilanie:

Napiecie

Pobor pradu

Zrédto zasilania

Zabezpieczenie przed zmiang polaryzacji
Wewnetrzne zabezpieczenie przed przecigzeniem

22..24..26 VDC

Typowo 25mA @24V (max 50mA)
Z magistrali systemowej

TAK

TAK (100mA)

Komunikacja:

Rodzaj interfejsu

AL-10-bus - Magistrala systemowa do komunikacji z

modutami AL-10 (RS-485 z dedykowanym protokotem

komunikacyjnym)

Pomiar i sterowanie:

Liczba kanatow
Typ sygnatu

Izolacja galwaniczna od systemu
Izolacja galwaniczna miedzy kanatami
Szybkos$¢ pomiaru
Wejscia pradowe:

zakresy pracy

impedancja wejsciowa

doktadnosé

stabilnos$¢ temp.

ochrona nadpradowa

zabezpieczenie przed zmiang polaryzacji
Wejscia napieciowe:

zakresy pracy

impedancja wejsciowa

doktadnosé

stabilnos¢ temp.

zabezpieczenie przed zmiang polaryzacji

Wejscie cyfrowe (zrealizowane jako pomiar napiecia):

zakresy pracy

impedancja wejsciowa

doktadnos¢

zabezpieczenie przed zmiang polaryzacji
Wyjscia cyfrowe:

typ

maksymalne napiecie

maksymalny prad

impedancja w stanie rozwarcia

impedancja w stanie zwarcia

zabezpieczenie przed przecigzeniem

zabezpieczenie przed zmiang polaryzacji

8 albo 12 (w zaleznosci od wariantu wykonania)
W zaleznosci od wariantu wykonania, zgodnie z
zestawieniem modutéw AL-10

NIE

NIE

min. 10 pomiarow na sek. (kazdy kanat)

0-20mA (maks. 0-24mA)

~100 Ohm

0.15% zakresu nominalnego

0.01%/°C

TAK

NIE (zmiana polaryzacji grozi uszkodzeniem kanatu)

0-10V (maks. 0-11V)

0-24V (maks. 0-28V)

~100 kOhm

0.15% zakresu nominalnego

0.01%/°C

NIE (zmiana polaryzacji grozi uszkodzeniem kanatu)

0-24 V

~100 kOhm

5% zakresu nominalnego

NIE (zmiana polaryzacji grozi uszkodzeniem kanatu)

OC (active low) (tranzystor N-MOSFET)

30V

100mA

~100 kOhm

~5 Ohm

TAK (100 mA)

NIE (zmiana polaryzacji grozi uszkodzeniem kanatu)
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INFORMACJE DODATKOWE:

Montaz:

Rodzaj montazu
Sposdb montazu

Wymiana lub rozbudowa
taczenie modutow

Szyna DIN, Typ O, 35 mm

Wbudowane zatrzaski (typu przytéz i docisnij), bez
koniecznosci dodatkowych uchwytow lub adapterow
Bezposrednio na szynie DIN

Za pomocg ztgcza magistralowego, tworzacego
magistrale komunikacyjna i zasilajaca, instalowanego
wewnatrz szyny DIN (nie wymaga okablowania)

Obudowa:

Stopien ochrony

Materiat wykonania

Klasa palnosci i bezpieczenstwa pozarowego
Kolor

Wymiary (bez wtykow)

Wymiary (z wtykami)

IP 20/DIN EN 60529

Poliamid (PAG6 FRIANYL® A3 RVO)
UL 94 VO

Jasny szary RAL 7035 (wtyki zielone)
17,5 x 99 x 114,5 mm (S x W x G)

17,5 x 109 x 114,5 mm (S x W x G)

Zaciski wejsé/wyjsé¢:

Typ

Raster
Otwor @ / wymiary pinéow

Terminal block roztaczne, ztaczki srubowe,
jednosekcyjne

50 mm

max. przekroj przewodow przytaczeniowych 2,5 mm2/
max. $rednica przewoddéw 2,0 mm

Dtugos$¢ zdejmowania izolacji 7 mm
Rodzaj sruby M3
Warunki uzytkowe:

Zakres temp. 0... +55°C
Wilgotnos$é maks. 85%
Transport i przechowywanie:

Zakres temp. -20... +70°C
Wilgotnos¢ maks. 85%

Opakowanie jednostkowe
Ilo$¢ sztuk w opakowaniu
Wymiary opakowania

Pudetko karton fasonowy
1
118 x 80 x 140 mm (S x W x G)

Kraj pochodzenia PL
Zgodnosci/certyfikaty:

Znak CE TAK
Ocena RoHS TAK
Ocena REACH TAK
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ODNOSNIKI DO KART PRODUKTOWYCH

Model:

Skrécony opis:

Link do strony:

AL-CPU-M.1-0.00i

AL-CPU-M.2-0.00i

AL-CPU-M.1-A.10i

AL-CPU-M.2-A.10i

AL-CPU-M.1-A.11i

AL-CPU-M.2-A.11i

AL-CPU-M.1-A.12i

AL-CPU-M.2-A.12i

AL-CPU-M.1-A.13i

AL-CPU-M.2-A.13i

AL-CPU-M.1-A.14i

AL-CPU-M.2-A.14i

AL-CPU-M.1-A.15i

AL-CPU-M.2-A.15i

Jednostka centralna bez wbudowanego
modutu wej$c/wyjsc

Jednostka centralna bez wbudowanego
modutu wejsé/wyjsc

8 konfigurowalnych kanatow: Al/DI/DO
(pradowe, napieciowe lub cyfrowe) | zakr.we:
0-20mA, 0-10V, 0-24V, zakr.wy: OC 100mA

8 konfigurowalnych kanatow: Al/DI/DO
(pradowe, napieciowe lub cyfrowe) | zakr.we:
0-20mA, 0-10V, 0-24V, zakr.wy: OC 100mA

8 konfigurowalnych kanatow: Al/DI (pradowe,
napieciowe lub cyfrowe) | zakr.we: 0-20maA,
0-10V, 0-24V

8 konfigurowalnych kanatow: Al/DI (pradowe,
napieciowe lub cyfrowe) | zakr.we: 0-20maA,
0-10V, 0-24V

8 dedykowanych kanatéw Al (DI) (napieciowe
lub cyfrowe) | zakr.we: 0-10V, 0-24V

8 dedykowanych kanatéw Al (DI) (napieciowe
lub cyfrowe) | zakr.we: 0-10V, 0-24V

8 dedykowanych kanatéw Al (pradowe) |
zakr.we: 0-20mA

8 dedykowanych kanatéw Al (pradowe) |
zakr.we: 0-20mA

4 konfigurowalne kanaty Al/DI (pradowe,
napieciowe lub cyfrowe) i 4 dedykowane
kanaty DO | zakr.we: 0-20mA, 0-10V, 0-24YV,
zakr.wy: OC 100mA

4 konfigurowalne kanaty Al/DI (pradowe,
napieciowe lub cyfrowe) i 4 dedykowane
kanaty DO | zakr.we: 0-20mA, 0-10V, 0-24V,
zakr.wy: OC 100mA

4 dedykowane kanaty Al (DI) (napieciowe lub

cyfrowe) i 4 dedykowane kanaty DO | zakr.we:

0-10V, 0-24V, zakr.wy: OC 100mA

4 dedykowane kanaty Al (DI) (napieciowe lub

cyfrowe) i 4 dedykowane kanaty DO | zakr.we:

0-10V, 0-24V, zakr.wy: OC 100mA

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m1-000i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m2-000i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m1-a10i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m2-a10i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m1-atli

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m2-atii

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m1-a12i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m2-a12i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m1-a13i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m2-a13i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m1-a14i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m2-al14i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m1-a15i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m2-a15i
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http://edscontrollers.pl/al-cpu-m2-a15i
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AL-CPU-M.1-A.16i

AL-CPU-M.2-A.16i

AL-CPU-M.1-A.17i

AL-CPU-M.2-A.17i

AL-CPU-M.1-A.18i

AL-CPU-M.2-A.18i

AL-CPU-M.1-A.19i

AL-CPU-M.2-A.19i

AL-I0-A.10

AL-IO-A.11

AL-I0-A.12

AL-I0-A.13

AL-I0-A.14

AL-IO-A.15

AL-IO-A.16

AL-IO-A.17

4 dedykowane kanaty Al (pradowe) i 4
dedykowane kanaty DO | zakr.we: 0-20mA,
zakr.wy: OC 100mA

4 dedykowane kanaty Al (pradowe) i 4
dedykowane kanaty DO | zakr.we: 0-20mA,
zakr.wy: OC 100mA

8 konfigurowalnych kanatéw DI/DO | zakr.we:
0-24V, zakr.wy: OC 100mA

8 konfigurowalnych kanatéow DI/DO | zakr.we:
0-24V, zakr.wy: OC 100mA

8 dedykowanych kanatéw DO | zakr.wy: OC
100mA

8 dedykowanych kanatéw DO | zakr.wy: OC
100mA

8 dedykowanych kanatow DI | zakr.we: 0-24V

8 dedykowanych kanatow DI | zakr.we: 0-24V

8 konfigurowalnych kanatow: Al/DI/DO
(pradowe, napieciowe lub cyfrowe) | zakr.we:
0-20mA, 0-10V, 0-24V, zakr.wy: OC 100mA

8 konfigurowalnych kanatow: Al/DI (pradowe,
napieciowe lub cyfrowe) | zakr.we: 0-20mA,
0-10V, 0-24V

8 dedykowanych kanatéw Al (DI) (napigeciowe
lub cyfrowe) | zakr.we: 0-10V, 0-24V

8 dedykowanych kanatéw Al (pradowe) |
zakr.we: 0-20mA

4 konfigurowalne kanaty Al/DI (pradowe,
napieciowe lub cyfrowe) i 4 dedykowane
kanaty DO | zakr.we: 0-20mA, 0-10V, 0-24V,
zakr.wy: OC 100mA

4 dedykowane kanaty Al (DI) (napieciowe lub

cyfrowe) i 4 dedykowane kanaty DO | zakr.we:

0-10V, 0-24V, zakr.wy: OC 100mA

4 dedykowane kanaty Al (pradowe) i 4
dedykowane kanaty DO | zakr.we: 0-20mA,
zakr.wy: OC 100mA

8 konfigurowalnych kanatow DI/DO | zakr.we:
0-24V, zakr.wy: OC 100mA

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m1-al6i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m2-a16i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m1-al7i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m2-al7i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m1-a18i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m2-a18i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m1-a19i

http://edscontrollers.com
/al-cpu-m2-a19i

http://edscontrollers.com
/al-io-a100

http://edscontrollers.com
/al-io-allo

http://edscontrollers.com
/al-io-a120

http://edscontrollers.com
/al-io-a130

http://edscontrollers.com
/al-io-al4o0

http://edscontrollers.com
/al-io-a150

http://edscontrollers.com
/al-io-a160

http://edscontrollers.com
/al-io-al7o
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http://edscontrollers.pl/al-cpu-m1-a17i
http://edscontrollers.pl/al-cpu-m1-a17i
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http://edscontrollers.pl/al-cpu-m2-a17i
http://edscontrollers.pl/al-cpu-m1-a18i
http://edscontrollers.pl/al-cpu-m1-a18i
http://edscontrollers.pl/al-cpu-m2-a18i
http://edscontrollers.pl/al-cpu-m2-a18i
http://edscontrollers.pl/al-cpu-m1-a19i
http://edscontrollers.pl/al-cpu-m1-a19i
http://edscontrollers.pl/al-cpu-m2-a19i
http://edscontrollers.pl/al-cpu-m2-a19i
http://edscontrollers.pl/al-io-a10o
http://edscontrollers.pl/al-io-a10o
http://edscontrollers.pl/al-io-a11o
http://edscontrollers.pl/al-io-a11o
http://edscontrollers.pl/al-io-a12o
http://edscontrollers.pl/al-io-a12o
http://edscontrollers.pl/al-io-a13o
http://edscontrollers.pl/al-io-a13o
http://edscontrollers.pl/al-io-a14o
http://edscontrollers.pl/al-io-a14o
http://edscontrollers.pl/al-io-a15o
http://edscontrollers.pl/al-io-a15o
http://edscontrollers.pl/al-io-a16o
http://edscontrollers.pl/al-io-a16o
http://edscontrollers.pl/al-io-a17o
http://edscontrollers.pl/al-io-a17o

AL-I0-A.18

AL-I0-A.19

AL-IO-A.30

AL-IO-A.31

AL-IO-A.32

AL-IO-A.33

AL-IO-A.34

AL-I0-A.35

AL-I0-A.36

AL-I0-A.37

AL-I0-A.38

AL-I0-A.39

AL Utility™

8 dedykowanych kanatéw DO | zakr.wy: OC
100mA

8 dedykowanych kanatéw DI | zakr.we: 0-24V

12 konfigurowalnych kanatéw: Al/DI/DO
(pradowe, napieciowe lub cyfrowe) | zakr.we:
0-20mA, 0-10V, 0-24V, zakr.wy: OC 100mA

12 konfigurowalnych kanatow: Al/DI
(pradowe, napieciowe lub cyfrowe) | zakr.we:
0-20mA, 0-10V, 0-24V

12 dedykowanych kanatow Al (DI) (napieciowe
lub cyfrowe) | zakr.we: 0-10V, 0-24V

12 dedykowanych kanatow Al (pradowe) |
zakr.we: 0-20mA

6 konfigurowalnych kanatow Al/DI (pradowe,
napieciowe lub cyfrowe) i 6 dedykowanych
kanatéw DO | zakr.we: 0-20mA, 0-10V, 0-24V,
zakr.wy: OC 100mA

6 dedykowanych kanatéw Al (DI) (napigeciowe
lub cyfrowe) i 6 dedykowanych kanatéw DO |
zakr.we: 0-10V, 0-24V, zakr.wy: OC 100mA

6 dedykowanych kanatéw Al (pradowe) i 6
dedykowanych kanatéw DO | zakr.we: 0-
20mA, zakr.wy: OC 100mA

12 konfigurowalnych kanatow DI/DO |
zakr.we: 0-24V, zakr.wy: OC 100mA

12 dedykowanych kanatéw DO | zakr.wy: OC
100mA

12 dedykowanych kanatéw DI | zakr.we: 0-
24V

Oprogramowanie narzedziowe

http://edscontrollers.com
/al-io-a180

http://edscontrollers.com
/al-io-a190

http://edscontrollers.com
/al-io-a300

http://edscontrollers.com
/al-io-a310

http://edscontrollers.com
/al-io-a320

http://edscontrollers.com
/al-io-a330

http://edscontrollers.com
/al-io-a340

http://edscontrollers.com
/al-io-a350

http://edscontrollers.com
/al-io-a360

http://edscontrollers.com
/al-i0-a370

http://edscontrollers.com
/al-io-a380

http://edscontrollers.com
/al-i0-a390

http://edscontrollers.com
/al-utility
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